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这是一本介绍MATLAB软件在自动控制系统分析、设计问题

和仿真应用方面的专业书。全书共分10章，第1－3章介绍了与控制

系统设计有关的MATLAB命令和SIMULINK仿真软件：第4－9章结

合自动控制系统设计问题，介绍了应用MATLAB软件程序对自动

控制系统进行分析和设计的方法，如状态空间设计方法、数字控

制和线性二次型最优控制设计方法等；，第10章介绍了MATLAB的

其它软件工具箱。书中用大量的例题说明该软件在设计工作中的

用法，并在每一章后给出了一定量的习题，以利于读者自学。

本书适用于从事自动控制设计的工程技术人员阅读，也可供

大专院校有关专业师生参考。
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