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本书是适应自动化学科的发展，为自动化专业及其它电类专业本科生编写的教

材。主要内容包括：控制系统的状态空间描述，线性控制系统分析，线性控制系统的能

控性和能观测性，控制系统的稳定性分析，状态反馈与状态观测器设计等。为了便于

自学，各章均附有较丰富的例题和习题。本书内容简练，叙述深入浅出，结合工程实

例。

本书专供自动化及其它电类专业学生作为教材，也可供从事自动化及相关专业

的工程技术人员参考。
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评论

看了大半换本详细点的，原来控制理论分在数学类

-----------------------------
处女挂 因为这个。。。 有木有相当差

-----------------------------
一本比较老的教材，书中内容脉络清晰，主要内容突出，讲解简明扼要。如果熟悉矩阵
论，常微分方程及经典控制理论，读起来并无特别困难之处。
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