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本书共3篇，计29章。第1篇介绍机器人的集成方法，计7章，全面、系统地论述机器人
系统；机械构件、运动学和建模；机器人机构中执行器的控制；变换和运动学；机器人
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系统的计算机设计；设计实例。第2篇介绍机器人的自动机械设计，计8章，深入浅出地
叙述自动机械设计基础；驱动的动力学分析，自动机械的运动学和控制；传送装置；进
给和取向装置；功能系统和结构；机械手；非工业机器人。第3篇介绍机器人的应用，
计1

作者介绍:

目录: 第一篇 机器人的集成方法
第一章 绪论
1. 1 机器人的定义
1. 2 机器人的发展史
1. 3 机器人的分类
1. 4 机器人的主要部件
· · · · · · (收起) 

机器人技术及其应用_下载链接1_

标签

评论

-----------------------------
机器人技术及其应用_下载链接1_

书评

-----------------------------
机器人技术及其应用_下载链接1_

javascript:$('#dir_1238049_full').hide();$('#dir_1238049_short').show();void(0);
http://www.allinfo.top/jjdd
http://www.allinfo.top/jjdd
http://www.allinfo.top/jjdd

	机器人技术及其应用
	标签
	评论
	书评


