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本书介绍了竞技机器人组装概况，主要内容包括：各种机器人组件、机器人感觉器及传
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感器，组装工具的使用方法，电路图读法，如何编制程序，如何改进机器人的功能，以
及各种机器人的具体组装方法。

本书可作为大、中、小学生参加竞技机器人大赛或制作竞技机器人的参考手册，也可供
广大青少年竞技机器人爱好者阅读参考。

作者介绍:
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