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-----------------------------
Robotics必读书，尤其是前几章关于Rigid Body Transformation

-----------------------------
太难懂了

-----------------------------
虽然是20多年前的书，内容依然经典，领先于目前业界水平

-----------------------------
第二章

-----------------------------
机器人学Shankar
Sastry学派的数学语言。不适合入门机器人学，适合进阶的六轴机器人。

-----------------------------
前几章精华，后面更多是延伸探讨。 缺点是对自学者十分不友好，需要有人带
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