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本书全面介绍了冗余自由度机器人的理论基础和具体应用，书中内容是根据作者在冗余
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自由度机器人领域研究成果及研究生培养和教学工作中的教案而撰写。全书共分11章，
内容包括冗余自由度机器人的基础知识、构形、运动学和动力学、容错控制、柔性冗余
自由度机器人、欠驱动冗余自由度机器人、空间机器人的冗余自由度问题等。 

本书本着深入浅出的原则，着眼于用通俗的数学、力学、机构学和自控原理的语言，解
释冗余自由度机器人的特殊理论问题。在编写时，突出机电结合、电为机用的特点，力
求内容与国内外最新研究成果同步。 

本书适合于作为机械电子工程、控制理论与方法、机械设计与理论专业的研究生的教材
或自学读物，也可以供从事机器人设计和应用及机械制造自动化的工程技术人员参考。
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