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《业机器人应用案例入门》主要介绍了目前五种机器人（三菱、爱普生、ABB、库卡、
FANUC）的使用方法，通过任务式的教学方法，让读者能掌握每种机器人的基本使用
方法。教学应用案例从简到繁，读者学完《业机器人应用案例入门》基本上可以明白工
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业机器人目前的应用情况。
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