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今天的人形机器人有着人类的外表，也可以做一些人类所做的简单事情，比如用手拿取
东西，双腿行走等。但这还远远不够，类人机器人则还必须逐渐再现我们所知道的人类
的一切：他们的身体、大脑、基因、环境、起源，他们在一生中的发展，他们如何通过
学习和模仿获取新的行为方式，他们的动机和情感，他们的精神生活，他们的家庭，他
们的文化，他们的政治经济机构，以及他们本身和所属社会随着时间的推移发生了什么
样的变化，还将继续有哪些变化。

本书通过建造多种类人机器人，包括作为进化过程结果的机器人，出生时带有遗传基因
但是在生活中习得了大多数行为的机器人，男性和女性机器人，个体间存在差异的机器
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人，居住在特定社会、文化和经济系统中的机器人，以及居住在可以相互竞争或合作的
群体中的机器人，试图为机器人的语言、政治、宗教、艺术、心理、家庭、社会、经济
、财产、哲学、历史、文化和技术的建构和演化找到明确而详细的答案。
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第一章 作为行为理论的机器人
1. 关于人类的科学理论存在的问题
2. 作为人工构造的理论（theories as artefacts）
3. 作为实际应用的机器人和作为科学的机器人
4. 一个机器人，多种现象
5. 类人（human）而非人形（humanoid）机器人
6. 关于本书
第二章 有动机和情绪的机器人
1. 行为的认知层面和动机层面
2. 今天的机器人没有动机
3. 有动机的机器人
4. 有情绪的机器人
5. 动机、情绪和内隐注意
6. 内部机器人技术
7. 有生物钟的机器人
8. 意识的两半
第三章 机器人如何习得行为
1. 为什么会学习？
2. 学习机器人的神经网络
3. 环境的基因可预测性
4. 生活在基因可预测环境中
5. 生活在基因不可预测环境中
6. 生活在实验室中
7. 来自母亲的印记和学习
8. 学习对学习的影响
9. 通过进化出的神经元体系结构进行学习
10. 本章所述的机器人的局限性
第四章 有语言的机器人
1. 有语言的认知后果
2. 意义作为声音和非语言经验的共变
3. 语言中的音的不同类别
4. 语言帮助人类对环境进行分类
5. 语言的发明
6. 语言产出与语言理解的不对称
7. 计数和测量的机器人
8. 我们的有语言的机器人的局限性
第五章 有心理生活的机器人
1. 心理生活作为自行生成的感知输入
2. 心理意象 /



3. 能预测的机器人
4. 预测与预期
5. 评估预测的行为后果
6. 意志的自由
7. 预测的感知输入代替缺失的感知输入
8. 预测能力的其他影响
9. 自言自语
第六章 社会机器人
1. 目前尚无社会机器人技术
2. 群居
3. 为何不群居
4. 社会伤害行为以及如何控制该类行为
5. 为什么群居？作为信息中心的团体
6. 小群体生活与大群体生活
7. 社会环境与非社会环境大不同
第七章 机器人家庭
1. 基因家庭和社会家庭
2. 母亲和女儿
3. 外祖母
4. 姐妹
5. 男性和女性
6. 家
7. 结论
第八章 向其他机器人学习,发展有文化和技术的机器人
1. 向他人学习
2. 文化行为的出现
3. 靠近他人，学习他人
4. 青少年应该学习成年人还是其他同龄人？
5. 人工制品的发展
6. 文化
7. 文化进程中空间作用的逐渐减弱
8. 文化全球化
9. 印欧语言的扩张
第九章 有财产的机器人
1.外部储备
2.个人储备
3. 家庭储备
4. 中央储备
第十章 机器人政治
1. 首领机器人
2. 首领和领袖
3. 无首领
4. 古南伊特鲁里亚人类定居的历史变化
第十一章 机器人的经济
1. 商品
2. 价值
3. 专业化和商品的交换
4. 商人机器人
5. 货币的出现
6. 货币和物价
7. 企业家机器人和工人机器人
8. 对于人类来说，是商品的东西在增多
第十二章 存在个体差异的机器人和病理机器人
1. 当今的机器人科学忽略个体差异



2. 不能仅仅局限于适应性的研究
3. 动机是个体差异的来源
4. 学习和个体差异
5. 为什么构造病理机器人？
6. 神经病变（神经病理学）和精神病变（病理学）
7. 预测、诊断、预后及治疗
第十三章 拥有艺术、宗教、哲学、科学和历史的机器人
1. 本章简介
2. 拥有艺术的机器人
3. 拥有宗教的机器人
4. 使用机器人研究形而上学
5. 研究科学的机器人
6. 拥有历史的机器人
第十四章 类人机器人是未来的机器人
1. 一门有关人类及其问题的新科学
2. 还需做什么
第十五章 类人机器人如何为人类所用
1. 类人机器人应对人类有实际用处
2. 机器人使人类在不受自身欲望和恐惧影响的情况下认识自身成为可能
3.
机器人可以帮助人类识别在生物和文化之间可能发生的冲突以及这些冲突对其幸福的影
响
4. 机器人可以帮助人们理解科学对其生活的影响
5. 作为选民工具的机器人社会
6. 难题
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科技

未来学

评论

见过。

-----------------------------
180809，原以为是真正描写机器人的社会，结果还是人类学，有些失望。

-----------------------------
科普、社科、学术、科幻四不像

-----------------------------
《机器人的未来》 作者: [意] 多梅尼科·帕里西
略读了全书框架，大意研究了对类人机器人（而不是人形机器人）未来生活的有科学依
据的想象。涵盖政治经济文化社会家庭各个方面，讨论了由人类构建类人社会的可能性
。
对此书还是略感震惊的，第一，我之前一直认为机器人只能是人形的，不可能是类人的
，不可能成为有生命有思想的个体并形成自己的社会。这超出了我的伦理认知范围。第
二，之前竟没有意识到有关机器人的研究已经如此系统化规范化，虽然我对研究它的意
义不是特别理解。

-----------------------------
用建立在神经网络基础上的拟人机器人模仿人类社会的运行是非常有趣的尝试。本书结
尾处也提出了多个有意义的问题

-----------------------------
作者理想很丰满，但机器人科学还处于起步阶段，是在计算机科学发展到一定程度之后
的科学革命。但作者也很谦逊，虽然有很多断言，也指出研究证据不足。第一章和最后
一章可以看看，中间大概翻阅即可，不如去看一看相关传统学科的研究，机器人科学做
出的简化处理让人无法接受，但是还是有启发性的，其实各个学科也意识到自身的不足
，努力交叉和重建中，方法论并不新鲜，但是足够彻底。



-----------------------------
还行

-----------------------------
打算看科技类的，结果发现是哲学类的人类进化史

-----------------------------
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书评

一直想为帕里西的《机器人的未来：机器人科学的人类隐喻》一书写一篇感想，而本人
又一直忙于其它事务，无法静心座下来，好好回顾温习一下这本好书。时间一晃两年多
，这其中有很多时间能够充足地完成这些读后感，我想更多的是给自己的借口。
本书值得我花几个小时的时间来谈谈我...  
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