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《Pro/MechanismWildfier3.0/4.0机构/运动分析》适合机械等相关行业的所有设计和制
图人员阅读，同时也是机械相关专业学生的最佳学习教材。这是一本兼顾理论与实务，
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且内容完整的
Pro/E专业权威图书，随书附赠的光盘内容为《Pro/MechanismWildfier3.0/4.0机构/运
动分析》所有范例源文件，使读者在学习与工作中更加得心应手。

《Pro/MechanismWildfier3.0/4.0机构/运动分析》以理论结合实例的方式，详尽介绍了
Pro/Mechanism机构模块和ADAMS的初步知识，让读者以多看多做的方式来累积经验
。熟练这些主题，将让读者真正适应和面对这套以3D理念来设计的软件。
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