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智能汽车用设备的汇总介绍.
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拉清单式介绍
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王泉老师发信息说，“车联网书最近出版了，我先将书寄给xx，你回来后，让他再转交
给你一本，以便留存纪念”。自己动手的第一本书，开心。

-----------------------------
对于ADAS中很多模块进行了拆分，比较细致，但说实话我个人觉得体系框架比较没逻
辑。目前发布的一些自动驾驶安全报告来看，其框架基本是环境感知-预测-规划，但是
在这本书里，只不过都是拼凑，纸上谈兵吧。

-----------------------------
想要对以下概念:车联网，自动驾驶，供应商硬件生态了解的人可以看看

-----------------------------
快速扫盲

-----------------------------
概念的堆砌和拼凑之作

-----------------------------
入门好书，很全面地介绍了许多领域，有对将来的趋势判断和对现状的描述，并且是有



许多文献支撑。
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汽车作为智慧交通领域最为关键的一环，这些年得到长足发展；技术上从电子化到智能
化，再到网联化与共享化，甚至在不远的将来能够自动驾驶；想想就令人激动。
《从车联网到自动驾驶》这本书详细地介绍了汽车交通电子化、网联化、智能化的路程
；以智能汽车与自动驾驶的演进路径与功能架构为抓手，系统地描述了用于获取车辆环
境数据与交通运行数据的车载传感设备（摄像头和雷达）及视觉识别技术，用于构建车
辆环境数据与交通运行数据的高精度地图及其创建、制作和共享方法，以及用于驾驶决
策的人工智能与自动驾驶。同时，介绍了自动驾驶产业生态与产业发展，以及国内外产
业发展政策与现状，并对未来发展建言。
通读此书，可大体了解“单车智能”的方方面面。同时，亦可对车、路、人、云等交通
要素的“整体智能”有个整体认识。
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