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《新编电气与电子信息类本科规划教材•自动化专业•控制电机及其应用》主要内容：
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随着电子技术的发展，控制电机在实际工程中的应用愈加广泛，《新编电气与电子信息
类本科规划教材•自动化专业•控制电机及其应用》在汲取传统的控制电机教材对原理
讲述清楚的基础上增加了控制等内容。将新的控制技术与控制芯片相结合，以适应宽口
径复合型人才培养的需要。全书共分七章，第1章主要介绍直流伺服电动机、直流力矩
电动机和无刷直流电动机的原理、结构、运行特性及控制；第2章主要介绍两相交流伺
服电动机、永磁同步伺服电动机的原理、结构及运行特性，重点讲述永磁同步伺服电动
机的控制技术；第3章重点介绍步进电动机的原理、结构及运行特性和单片机控制技术
；第4、第5两章主要介绍旋转变压器和自整角机的原理、结构及应用；第6章的内容为
开关磁阻电动机，重点介绍开关磁阻电动机系统的组成、原理、结构及运行特性和DSP
控制技术；第7章的内容为直线电机，本章主要介绍直线电机的原理、结构及应用。同
时，在各章的后面附有一定数量的思考与练习题，供复习与联系使用。
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