
TwinCAT 3.1 从入门到精通

TwinCAT 3.1 从入门到精通_下载链接1_

著者:陈利君

出版者:机械工业出版社

出版时间:2020-5

装帧:平装

isbn:9787111652069

《TwinCAT 3.1
从入门到精通》旨在为TwinCAT控制系统的用户提供系统全面的指引。内容包括TwinC
AT软件原理和架构、选型安装、基本配置和编程、TwinCAT 3
C++编程、文件和配方作，以及通过Library提供的常用功能等。本书还深入讲解了倍福
（Beckhoff）公司的I/O系统和EtherCAT总线的配置、诊断和优化，以及TwinCAT控制
系统之间、与三方控制系统和总线设备之间、与HMI和数据库之间的各种通信协议和配
置方法。*后针对高端用户简单介绍了MATLAB/Simulink组件、机器视觉TwinCAT
Vision、自动化编程接口TwinCAT Automation
Interface，以及用于物联网的插件TwinCAT IoT。
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本书包含83个配套文档，这些配套文档会持续丰富和完善，并汇总保存在倍福虚拟学院
网站。

本书可作为使用TwinCAT
进行项目开发的工程技术人员的参考书，也可以作为PLCopen标准化编程的实践辅助资
料。
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评论

此书内容不同于其他吹水的技术类书籍，是倍福官方出的第一本纸质书籍，先前的工作
学习一直是在虚拟学院获取电子书资料，纸质书的阅读质感是电纸书比不过的，这本书
里包含了倍福资深工程师多年的技术积累，甚至包括了一些细节的技术处理极少引用其
他书的内容，也极少堆积一些泛泛而谈的内容，尽量从现场经验出发来写，先前通过公
司客户渠道获得陈利君电子版的书籍，内容是加密的，是倍福虚拟学院的资料升级精华
版，在平时工作中当做工具书和学习书非常趁手，由于加密内容不能打印的特殊性自己
个人电脑损坏，为了出版社的利益倍福官方也不会再提供电子加密版，更加精华以及阅
读体验更好纸质书是我最优选择

-----------------------------
作为一个twincat的初学者，刚接触就把它的实用性，方便性所吸引，网上的学习资料
并不是那么丰富，很散乱，真假难辨的各类资料真是令人苦不堪言，还好，在stc公众
号得知了这本书，如久旱逢甘霖，如他乡遇故知，内容从基础到进阶，带领着我这一个
新手进入twincat的大门！刚学习了这本书一段时间便很快解决了项目中的一些实际问
题，完成了公司的工作。后续的学习依然离不开陈老师的这本书，我若能够成为一个t
wincat的高手，这本书就是我的引路人！感谢陈老师的辛勤工作，给我们奉献出这么一
本能够全面了解twincat的指南！中国的自动化行业需要更多像陈老师这样的，辛勤研
究又乐于奉献的人！

-----------------------------
Twincat3作为倍福和微软强强联合的平台，兼具codesys和VS的优势，不得不吐槽的是
，倍福官方的参考资料比较有限，且多为产品手册，而非应用手册。陈老师的这本新书
是从工程应用的角度出发，可操作性强，内容全面，理论介绍准确清晰，可以看出是工
程实践的总结，而非抄袭，确是诚意之作



-----------------------------
最早接触倍福时，各种懵，不知道从何处下手，Twincat
3.1从入门到精通这本书系统地讲了倍福PLC的软件硬件的架构，编程中对程序、任务、
变量的处理，与Twincat2的兼容，常用监控工作ScopeView的使用，与电脑的连接，底
层数据的文件处理，特别介绍了C++编程在TwinCat3中的应用，常用的通讯等等。有了
这本书后，你会感觉想要总能在这本书上找到相关内容，从原理到相关设置以及常见问
题，可以节省许多扫雷时间，更加容易上手倍福产品。

-----------------------------
作为一个制造业行业从业者，工作中需要使用Beckhoff
plc，TC3引入了很多面向对象编程方面的知识，甚至还有最前沿的机器视觉相关的内容
，对于传统PLC来说是一个很大的进步。这本书能帮助新手很好地入门，并且提供了不
少小技巧，也对于很多常见的问题做出的解答，比自己遇到问题一个人摸索效率要高很
多，对于老员工来说也是一本不错的工具书，在遇到新的需求时可以先翻一翻，几乎百
分之90的问题都有涉及，可以作为一本办公司必备工具书。

-----------------------------
该书系统介绍了TC3的整个框架设计模式和应用软件工程开发的详情，对初学者来说比
较适合容易入门，对已用过TC2的工程师来说又是一次系统性的知识回顾和巩固。该书
对一个之前使用TC2的人来说，又是一次知识系统上的革新，一如当年TC2相交于传统P
LC来说带给人认知上的冲击。

-----------------------------
我是一名汽车制造产业的维修技工，曾经也跟我们工程师一起去参加过倍福公司多次的
培训，无论是从理论以及实际操作再到编程，我们都学习过好几次，并很好地在设备运
行过程中去运用，但是学习过的知识，久而久之，还是会有所遗忘。当我看过TwinCAT
3.1从入门到精通后，我发现这本书真的非常值得推荐，因为这本书从基础理论知识，
到实际操作编程，再到故障诊断以及第三方控制，确实非常适合初学者一步一步地学习
掌握。同时也非常适合有一定基础的人员去进一步学习或者查漏补缺。作为工业自动化
力里的佼佼者，本身，我们公司（德系合资车企）对倍福的定位就是比西门子自动化程
度更高，计算能力更强，所以这本书对于我们来说，最好的地方就是实例很丰富，也一
步一步带着我们去实操，这是我一名资深倍福爱好者觉得它最好的地方。

-----------------------------
使用倍福产品已经4年了，一直在用Twincat2做项目，最近接触到了TC3刚好读到了Twi
nCat3.1从入门到精通，觉得这本书讲解的很详细，里面有tc软件的原理架构、选型安
装、基板配置和编程、还有c++编程、等.系统介绍了TC3的整个框架设计模式和应用软
件工程开发的详情，对初学者来说比较适合容易入门，对已用过TC2的工程师来说又是
一次系统性的知识回顾和巩固。该书对一个之前使用TC2的人来说，又是一次知识系统
上的革新，一如当年TC2相交于传统PLC来说带给人认知上的冲击。可作为使用TwinCA
T
进行项目开发的工程技术人员的参考书，也可以作为PLCopen标准化编程的实践辅助资
料。



-----------------------------
从本科到研究生一直在自动化这个行业学习，到后来的工作，整个这十几年接触的PLC
基本上也都用过了，其实最早接触软PLC就是从倍福开始的，当年的TwinCAT2.0特别小
巧的软件只有几十兆，但是在用的时候一开始特别的不习惯，因为跟西门子三菱AB的
有很大的不同，再加上一开始都是用梯形图编程，所以很不适应，那时候多亏了倍福的
工程师写的各种培训资料，技术笔记，尤其陈老师的资料整理的真的特别丰富特别有条
理，早就希望能有一本倍福的指导书籍，陈老师此番呼之欲出实在大快人心啊，所以第
一时间就拜读了这几本大作，果然亮点多多，没有让人失望，是学习倍福甚至软PLC的
好资料，力荐大家拜读专研！

-----------------------------
接触倍福系统是在上一家公司从事电气工程师时，当时主要负责3C消费类电子产品的
电气设计工作，一次偶然的项目客户指定用倍福的CX9020系列控制器，对于当时只会
梯形图的我们来说有一定的挑战，好在倍福技术之星在广办举办了几期培训班，一来二
去，参加完培训，带着陈老师给的电子档资料从入门做起，熟悉了IEC61131-3的6种编
程语言，特别是面向对象的编程及ST语言用于大项目的算法及功能块和库函数的复用
极大的提升了编程效率，本书从浅到深，由基础讲起，配上案例及相应操作步骤，对初
学者起到举一返三作用，最后感谢陈老师的新书，愿倍福越来越好。

-----------------------------
作为一个twincat的初学者，在项目的ddl的威逼下，硬着头皮学习资料并不是那么丰富
的twincat，网上散乱，真假难辨的各类资料真是令人苦不堪言，还好，在stc公众号得
知了这本书，如久旱逢甘霖，如他乡遇故知，内容从基础到进阶，带领着我这一个新手
进入twincat的大门！拿到书的第三天我就解决了问题，成功的运用了C++模块，完成了
导师布置的工作。后续的学习依然离不开陈老师的这本书，我若能够成为一个twincat
的高手，这本书就是我的引路人！感谢陈老师的辛勤工作，给我们奉献出这么一本能够
全面了解twincat的指南！中国的自动化行业需要更多像陈老师这样的，辛勤研究又乐
于奉献的人！

-----------------------------
我是一家美资公司的自动化工程师，接触倍福是从两年前开始的，当时要在中国复制一
条美国的生产线，这条生产线就是用的倍福的控制系统。硬着头皮看了一个礼拜的程序
，然后把不懂的归纳起来去问美国同事（估计是被美国同事鄙视了）和倍福的技术支持
团队。那个时候的我问什么问题倍福的技术支持就会发给我相应的技术文档或告知相应
的网站。那个时候的到的信息是非常的碎片化，没有一个完整的大纲体系来给我一个完
整的倍福控制系统。当我得知《TwinCAT3.1从人门到精通》这本书出版后马上从某东
入手了一本。这本书使我看到了倍福控制系统的总体架构，而且每个部分还有相应的详
细技术文档，扫描就可以下载，大大提高了学习效率。

-----------------------------
此书内容十分详细，语言生动易懂，不像其他工具书那样晦涩难懂。记得以前第一次接
触倍福的项目，什么都不懂，也是边捧着书，边操作，最后项目也是顺利完成，因此，
该书本是入门倍福的不二选择。此书不单单是介绍操作方法，还是很多经验总结，上面
有很多和传统PLC不同的概念，若深入挖掘，能增长知识



-----------------------------
从最早的pdf版到现在的纸质版，差不多有10年了吧，陈老师不断改版不断补充，页数
也越来越多，内容也越来越丰富，我一直都在阅读，也是通过这本书让我很快地学习并
掌握倍福，是学习倍福的必备手册，里面仔细全面讲解了倍福入门知识及知识点总结及
代码例子，真心推荐给大家这是学习倍福的必备神器。

-----------------------------
很感谢陈老师的付出，十年一书，人生有多少个十年。致敬陈老师！对于一直使用Twi
nCAT2的我来说，这本书意义重大，一直想从2到3的转换，但之前资料太零散，所以一
直没有进门twincat3。这本书的到来真的是福音。《TwinCAT 3.1
从入门到精通》为TwinCAT控制系统的用户提供系统的学习方法。包括TwinCAT软件原
理和架构、选型安装、基本配置和编程、TwinCAT 3
C++编程、文件和配方操作，以及通过Library提供的常用功能等。本书还深入讲解了倍
福（Beckhoff）公司的I/O系统和EtherCAT总线的配置、诊断和优化，以及TwinCAT控
制系统之间、与第三方控制系统和总线设备之间、与HMI和数据库之间的各种通信协议
和配置方法。力荐陈老师的新书，希望能帮到更多的朋友。

-----------------------------
Twincat3.1从入门到精通，内容具体丰富，深入浅出，通俗易懂，特别是做项目编程遇
到的问题，有了参考的资料。对于编程中用到的功能块，特别是运动控制时，配置轴的
功能块进行了详细的说明。还有耦合轴的具体应用，也有具体说明，是不可多的的好书
，强烈推荐，是电气工程师编程必备教材

-----------------------------
第一次这么认真的看书，得到陈工的著作，很是开心，拿到书后第一时间就翻阅的停不
下来，几天看了一半，可惜手头没有倍福控制器，工作中还没用到3.0的软件，自己下
载的安装的软件只购每天对着书学习。对以后会有很大帮助。这本书包含了倍福资深工
程师多年的技术积累，和实际很贴合，应用强。之前都是在倍福官网和倍福虚拟学院下
载电子档文件，看的很累，现在结合这本书效率得到恨大提升。目前接触的还是2.0的
版本，希望在以后的工作中能接触最新的倍福知识。学习永无止境。在此要尽快看完这
本书，再结合后面的实操的书，希望能获得更多能力的提升。在倍福应用中以后能手到
擒来，随时学习倍福最新知识，参加倍福官方活动。倍福系统是我目前接触的最好的系
统，也比较容易接受，新手学习也很快。推荐小白能好好看这本书，学习倍福从陈工新
书开始!

-----------------------------
首先这是我第一次在豆瓣写评论，为了支持陈支持倍福，支持STC献丑了。接触倍福有
四年了多了从twincat2
走到twincat3，见证倍福这个品牌的飞速发展。作为一个项目型的工程师，需要接触大
量品牌的工控产品。好多产品可能你几年都用不到一次。所以不可能对所有产品去深入
学习，这时候一本有资深品牌工程师写的入门手册能让我们这些工控老男孩很快上手。
而不需要花太多的精力看那些E文手册和测试一下基本功能。跟着入门手册走，就能把
第一个项目做起来，等到遇到一些冷门的问题再去看手册也不迟。之前都是一些PDF文
档，现在有实体书了非常棒，值得收藏！



-----------------------------
这本书对于初学者非常适合，书中内容基础、详细、图文并茂，是我读过的最好的控制
系统入门书。我从刚开始的tc2一直到tc3学习，从倍福FTP到虚拟学院，能看到倍福对
于客户培训的重视，以及倍福工程师的扎实努力精神。tc3真是博大精深，包罗万象，
做控制系统真是方便。特别是培训体系中案例好

-----------------------------
LIzzy chen的这本书还是PDF
版本在发ftp服务器上的时候就读过，真的对于倍福PLC来讲是一本不错的中文资料。因
为倍福进入中国的时间比较短，很多中文资料方面都比较缺乏，读了这本书可以让你基
本上能够很流畅的使用倍福的相关的控制器产品，对于一些基本的操作都能够很熟练的
使用。包括C++编程，TCP、UDP通信等等这部分我阅读之后都有了更加深入的了解，
现在我自己拿到这本书之后，也想更多的去了解倍福，更加深入的去系统学习一下这本
书，相信会有不一样的感受。
当然对于运动控制等方面想了解更多的话，需要阅读它的下册NC控制！

-----------------------------
TwinCAT 3.1 从入门到精通_下载链接1_

书评

我是一名普通的电气应用工程师，在小型工控领域伺服电机是最常用的动力装置。每名
工控人都要接触各种品牌的伺服电机，那对伺服电机电机的控制在当下必然是热门的研
究方向。脉冲控制作为一种最基础的控制已经渐渐不合时宜，总线型控制必然要引领未
来的舞台，ETHERCAT作为当下最...  

-----------------------------
入坑倍福一年多以来,陈老师的公总号以及pdf文档是我学习倍福twincat3最好的资料来
源，从陈老师总结的经验文档中获取了大量的知识点，如果这本《twincat3从入门到精
通》得以出版，更是汇聚了陈老师以及众多倍福工程师的十几年工程经验积累与心血，
毫不夸张地说这本书绝对是倍福...  

-----------------------------
此书内容不同于其他吹水的技术类书籍，是倍福官方出的第一本纸质书籍，先前的工作
学习一直是在虚拟学院获取电子书资料，纸质书的阅读质感是电纸书比不过的，这本书
里包含了倍福资深工程师多年的技术积累，甚至包括了一些细节的技术处理极少引用其
他书的内容，也极少堆积一些泛...  

http://www.allinfo.top/jjdd


-----------------------------
这本书对想入BECKHOFF坑的小白同学们，很有参考意义，有很大的帮助，我就是从这
本书里一点一滴的积累过来的，据我了解陈工在没tc3就开始写这个了，写的是tc2的入
门到精通，很详细的讲解倍福有哪些产品，利用什么技术，如何使用，以及常遇到的哪
些坑，都列出来了，倍福作为新一...  

-----------------------------
从本科到研究生一直在自动化这个行业学习，到后来的工作，整个这十几年接触的PLC
基本上也都用过了，其实最早接触软PLC就是从倍福开始的，当年的TwinCAT2.0特别小
巧的软件只有几十兆，但是在用的时候一开始特别的不习惯，因为跟西门子三菱AB的
有很大的不同，再加上一开始都是用...  

-----------------------------
LIzzy chen的这本书还是PDF
版本在发ftp服务器上的时候就读过，真的对于倍福PLC来讲是一本不错的中文资料。因
为倍福进入中国的时间比较短，很多中文资料方面都比较缺乏，读了这本书可以让你基
本上能够很流畅的使用倍福的相关的控制器产品，对于一些基本的操作都能够很熟练的
使...  

-----------------------------
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