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Inventor有限元分析和运动仿真详解》结构清晰、实用性强，详细讲解了Autodesk
Inventor有限元应力分析和运动仿真的功能、原理和应用技巧。《Autodesk
Inventor有限元分析和运动仿真详解》主要内容包括有限元结构静力分析、模态分析、
运动仿真以及应用它们来校核三维设计的强度；稳定、检验模型的运动和动力功能，进
而实现最佳设计。《Autodesk
Inventor有限元分析和运动仿真详解》所配光盘包含的应用实例是作者为解决用户常见
的疑难问题而专门制作的，便于读者学习和领会。《Autodesk
Inventor有限元分析和运动仿真详解》的内容和实例模型适用于2008／2009版本的Auto
desk Inventor Simulation或Autodesk Inventor Professional。

《Autodesk
Inventor有限元分析和运动仿真详解》可作为工程设计单位的设计工程师，以及高等院
校机械、力学、汽车、家电和日用产品等工程设计专业的师生的参考书，也可作为广大
CAD／CAE工程人员的培训教材。

作者介绍: 

唐湘民（Gary
Tang）博士是美国Autodesk公司机械制造业部门的CAD／CAE资深工程师，从Inventor
第9版开始集成有限元分析和动态仿真以来，其一直担任软件质量技术负责人（Tech
Lead of Inventor Professional Quality Assurance）。
唐湘民博士具有丰富的有限元和动态仿真的知识和经验，先后在中国科学技术大学近代
力学系、中国科学院岩土力学研究所、重庆大学工程力学系和加拿大曼尼托巴大学从事
工程力学、动力学和有限元的科研、教学和工程应用等工作。本书基于其20多年来丰富
的力学和仿真经验，针对用户通常遇到的技术难题、对计算结果理解的困惑、设计理论
上的知识需求，通过专门为本书创建的三维模型来深入浅出地详解Inventor有限元分析
和运动仿真的原理、设计思路、方法、技巧和经验。
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