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《基于可靠性的海洋机器人软件建模方法及仿真》系统地介绍了海洋机器人以及软件可
靠性和软件建模方面的发展现状。立足于海洋机器人软件开发的实际情况，详述了一种
为提高软件系统可靠性而提出的软件建模方法，并以水下机器人控制系统软件为背景，
给出了应用实例和可靠性分析数据。同时，书中还介绍了为保障软件可靠性和进行软件
集成测试而搭建的海洋机器人仿真平台，并给出了其体系结构和仿真试验结果。

《基于可靠性的海洋机器人软件建模方法及仿真》是海洋机器人软件设计开发方面的高
级读物，适用于智能机器人领域和软件工程领域的高级研究人员，同时对初级软件设计
开发人员也有一定的帮助。
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