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《项目驱动:单片机应用设计基础》以80C51单片机为主，通过项目驱动的方法融合相关
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知识点。内容主要分两部分：第一部分为第l～4章，以SDCC51编程语言为基础，深入
浅出地介绍如何使用嵌入式C编程来控制单片机各种外设部件，并给出常用C编程算法
。第二部分为第5～7章，重点介绍TinyOS51嵌入式多任务操作系统的基本原理，及其
在80C51单片机中的实现，并针对同一工程项目给出使用前后台程序和嵌人式多任务操
作系统两种不同的编程方法。通过这两种方法的比较，可使读者了解嵌入式多任务操作
系统在项目编程中的优势。

《项目驱动:单片机应用设计基础》注重在教学中强化学生的动手训练，强调理论与实
践相结合。读者通过《项目驱动:单片机应用设计基础》的学习，可熟练掌握嵌人式c的
编程方法，并初步掌握嵌入式多任务操作系统的编程知识。

《项目驱动:单片机应用设计基础》可作为大学本科、高职高专电子信息、自动化、机
电一体化、计算机等专业的教材，也可作为电子爱好者的自学用书，还可作为从事单片
机应用开发工程技术人员的参考资料。
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评论

一本大白话书介绍CAN
bus，新手看过之后大概知道CAN-bus是什么东西，内部是怎么用的。书里贴了不少代
码片段，不时的打个小广告，仁者见仁智者见智吧。
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书评
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